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1. Mootmine — ettevalmistamine

e Sobida auto esiratastega
pdordtaldrikute peale.

e Paigalda esisilla ratastele
laserpeadega modtepead.

e Jalgi, et mustad rullikud
toetuksid vordselt velje vdi rehvi
peale. Kolm rullikut — kolm
toetuspunkti. Moningate
erikujuliste velgede olemasolu
korral on otstarbekam toetada
rehvikllje peale. Uuri ise kuidas
on hetkel parim.

_e OLULINE ON, ET

KOIKIDEL RATASTEL
OLEKSID MUSTADE RULLIKUTE TOETUSPUNKTID KAS REHVIDEL VOI
VELGEDEL

e Eemalda pdéodrdtaldrikute kaks kinnituspolti, et rattad oleksid pingevabalt
aluspinnal e. sbéiduasendis.

o Paigalda tagasilla ratastele
klambrid koos modteskaalaga — ole
kindel, et mooteskaala lood sai
tasakaalu e mull sai keskele

e Mulli vihje punase ringi sees

o Lllita laserid sisse ja suuna nad tagasilla moéoteskaalale

o Naiteks vasakul pool on naiduks 10 ja paremal pool on naiduks 20, siis keera
rooli nii, et mblemale skaalale jadks vordne arv e toodud néites 15. Kui
esitatud naite jargi on tagumiste mooteskaalade peal vordne tulemus, siis on
esi,- ja tagasilla rattad paralleelsed. VIHIE — KUl LASERTAPID ON
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TAGASKAALAL VORDSETEL PUNKTIDEL, KUID ROOLIRATAS ON VILTU,
SIIS ON ESISILLA KOKKU/LAHKUJOOKS VALE ROOLRATTA ASENDI
SUHTES — SOITES ON ROOL VILTUSES ASENDIS.

o Kirjeldatud tegevusega saame kontrollida esirataste kokku — lahkujooksu
e Graafiline kirjeldus

hy

Molemad laserpunktid rooliratta abil suunata vérdsetele punktidele. Kui see tehtud,
siis sdiduki esi,- ja tagasilla rattad asuvad paralleelses asendis.

2. Pustaku kilgkaldenurga mootmine - CAMBER

e Standardkomplekti kuulub Uks
inklinomeeter digitaalse ekraaniga
seade pustakute kilg, pikukalde
modtmiseks.

e Aseta inklinomeeter
voimalikult testitavale rattale
lahedale voi pdordtaldriku peale
millel ratas hetkel asetub. OLULINE
- KONTROLLI, _ET
INKLINOMEETRILE EI JAAKS
ALLA JUHUSLIKKE KIVIKESI VM
PUDI.
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e Ldilita inklinomeeter sisse — vasakpoolsest nupust. Ekraanile ilmub hetke
aluspinna kulgkalle. Ekraani nait naitab palju aluspind on viltu.

e Seejarel vajuta null nupule — parempoolne
pilt.

e OLULINE - EKRAANI
PAREMPOOLSESSE ALUMISSE NURKA
ILMUB KOLMNURK - SEE NAITAB, ET
INKLINOMEETER ON KALIBREERITUD
NULLASENDISSE. SOLTUMATA
SELLEST KUI VILTU ALUSPIND
TEGELIKULT ON.

a2

STURS CAMRER &

e Aseta inklinomeeter rattaklambri
kilge. Ekraanile ilmuv number naitab
plstaku kaldenurka e CAMBER'it.
Hetkevaartus -4°25'. Ehk selle pUstaku kalle
on negatiivne e rattad on altpoolt laiali
rohkem kui Ulevalt poolt

e Aseta inklinomeeter teisepoole esirattale ja saad
teada, mis seal toimub

e Inklinomeetri taustvalgustus kustub automaatselt
ca 10 sek jooksul, parempoolsele nupule
vajutades — taustvalgustus helendab taas




3. Pustaku pikikalde mootmine — CASTOR / KPI

e Podordtaldriku  skaalal on
vaartus 0

e Vajutad inklinomeetril nr 2
nuppu — kiika alumisele pildile

A

STURE « CAMEER

e lImub ekraanile kiri
( vaata vasakpoolne pilt )

e Pododrad ratast 20° vasakule.
Kraade jalgid pdérdtaldrikult

e Hoiad ratast kinni, kui ratas
on asendis 20°

e Vajutad nupule 0
(vaata alumine pilt)




o Pddra ratast 20° paremale
(vaata parempoolne pilt)

e CASTOR -
pustaku pikikalle

e KPI-
pustaku  pikikaldenurk e
kaantelie ja velje vaheline
nurk

Nachlaufmessung Nachlaufmessung

Kui velje kaar on liga vaike, et pO0rata ratast 20°, siis voib mootepae asetada
madalamale — parempoolne pilt — mdotetulemusi esitatud asend ei MOJUTA.



4. Esisilla kokku — lahkujooksu kontrollimine / seadistamine

e SOiduki esisild pdérdaluste peale ( pboérdalused puudu — fantaseeri need
pildile ise juurde ).

e Paigalda esiratastele kinnitusklambrid koos laserpeadega. Jalgi, et mustad /
laiad rullikud ( joonisel margitud kokkutdmmatud punaste nooltega, 3 tk )
oleksid vordsetel toetuspindadel ( mitte néiteks kaks rullikut velje aarepinnal ja
Uks rullik rehvipinnal ).

o LdUlita laserkiired sisse.

Silma ei pea laserkiirt suunama !

KOKKUJOOKSU MOOTMINE,
SEE ON IMELIHTNE:

Esisilla puhul: laserpead esisillal,
tagasillal mddteskaalaga klambrid.
Paigaldusjuhised olid eespool
kirjeldatud.

ROOLIRATAS FIKSEERITUD
OTSEASENDISSE.
ROOLIFIKSAATOR
KINNITATAKSE ULAPIILARISSE:
ESIKLAASI JA PIILARI NURKA.

ROOLIRATTA OTSEASENDISSE
FIKSEERIMISEL ON SOOVITAV,
ET MOOTOR TOOTAB, KUNA SIIS
ON TOOS KA ROOLIVOIM.




Mdo6tmiseks kasutame
teleskoopmaoobtelatti.

Kokku / lahkujooku
moodame alati séidusuunas
— st esisila modotmisel

asetame mododulati
kdigepealt tagasilla ette ja
seejarel esisilla ette,
tagasilla mootmisel
kdigepealt tagasilla taha ja
seejarel esisill taha.

Tapsemalt kohe edaspidi !

Moodulati  paigaldamisel
on oluline  asetamise
kaugus sillast.

OLULINE, ET MO@DL!_LATT ASETATAKSE SAMALE KAUGUSELE
TAGASILLAST JA SEEJAREL ESISILLAST. NAITEKS 60 cm TAGARATTA
KESKOHAST - MOODULATT PAIGALDADA - 60 cm ESIRATTA
KESKOHAST — MOODULATT PAIGALDADA.

Esisilla puhul:

o Teleskooplatt tagasilla
ette ( naiteks 60 cm)

e Laserkiired suunad
maoodulati skaalale

« Reguleerid mdolemalt
poolt skaala nulli —

VAATA  PILTI,  «kul
NUMBREID TUNNED

e Fikseerid moodulati
kruvid




o Seejarel moddulatt
esisilla ette ( naiteks
60 cm)

e Suunad punased
lasertdpid  taaskord
mdddulati skaalale

e Uhelt poolt — naiteks

paremalt — I6kkad
kergelt
laserskaalanaidu nulli.
MOODULATI KRUVE
El AVA Il!

e ... ja teiselt poolt loed
kokku / lahkujooku
vaartuse

e Numbrilugemise harjutus: méédulatt on asetatud esisilla ette. Uhelt
poolt — naiteks vasakult — on lasertapikene nulli IGkatud. Paremaltpoolt
loeme vaartuse. Ulemisel pildil on see 1. Punane tapike on nullist
vasakule, tdhendab on kokkujooks, tegemist on positivse numbriga.
Kui tapike jaab nullist paremale poole, siis tegemist on lahkujooksuga,
siis kirjutatakse ette miinus, sama tuleb teha ka programmi numbreid
sisestades.
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Vaartuste lugemine: seletus 1 pikk vahe 10 minutit
V2 5 minutit
Va 2,5 minutit

SISESTA PROGRAMMI:
e MOODETUD KOKKU/LAHKUJOOKS
e VALMISTAJATEHASE POOLT ETTENAHTUD KOKKU/LAHKUJOOKS
e PROGRAMM ESITAB ALLA ARVVAARTUSE, KUHU REGULEERIDA
PUNANE LASERTAPP
e SUUNA ESISILLA KONTROLLI PUHUL LASERTAPP TAGASKAALALE
e LOE ARVVAARTUS, MIDA HETKEL NAITAB MOODUSKAALA
e REGULEERI ARVVAARTUSEL, MILLE ANDIS PROGRAMM

10

HARRO KOCH

LASER-ACHSMESSANLAGEN

ot "'l _ﬂ " m ‘

Naide:
lasertapp on arvvaartusel 2 aga peab olema seal, kuhu on asetatgud punane

kolmnurk valge jutiga. Lasertdapi peab reguleerima valge joone peale, siis
rooliratas otse ja kokku / lahkujoooks paigas.

Peale reguleerimistdid kontrolli taas esisilla kokkujooksu oigsust.
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5. Toe out on turns e Gigete esirattanurkade leidmine e Ackermanni efekt

Spurdifferenzwinkel

Teemaks on auto digete esirattanurkade leidmine p6dramisel
P&ora esirattad otseasendisse

Esisilla pdérdtaldrikutel fikseeri nool NULL asendisse

P&ora rooliratast paremale poole 20

20 nait tuleb fikseerida kdrvalistujapoolselt pédrdtaldrikult
Fikseeri noole liigutamisega korvalistujapoolne skaalanait
Juhipoolselt pddrdtaldrikuskaalalt leiame esirattanurga.

Kui skaala naitab 18, siis on esiratta nurk 2.
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spurdifferenzwinkel

-

/

I~

e Kui auto siseneb kurvi, siis kurvisisene ratas keerab rohkem kui kurvivaline
ratas

e KIIRTESTI TEGEMISE VOIMALUS:

o sOiduk pdordtaldrikutele

o fiksaatorid taldrikutel lahti

o skaalad taldrikutel mélemal pool nulli

o naiteks vasakpoolne ratas on sisekurvipoolne ratas, keerad 20°
vasakule e sisekurvi, siis parempoolne peab naitama vahem. Ideaalne
ca 18°.

o kui ndidud on vdrdsed vdi valiskurvipoolsel rattal on rohkem Kkui
sisekurvipoolsel — SIIS ESISILLA KOKKU / LAHKUJOOKS ON
TOENAOLISELT VALLLE.
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6. Tagasilla kontrollimine / reguleerimine

Paigalda lasermddtepeadega klambrid tagumiste rataste kllge
Mododulatt tagasa taha néiteks 60 cm kaugusele

Maoddulatt nulli

Maoddulatt esisilla taha — 60 cm kaugusele — thelt autopoolt nulli
Teiselt poolt loed kokku / lahkujooksu véartuse

EDASI NIl NAGU OLI SELETATUD ESISILLA JUURES
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7. Uuendused alates juuni 2010. T6oprotsess on oluliselt lihtsustunud.

# Adobe Flash Player 10

;Iz select your language

& back to main menu KOCH-ACHSMESSANLAGEN

Vehicle data

Date: 30.06.2010

Vehicle Owner: [

Number plate: [—

Make and model: [

Milage: [—

Mechanic:

Comments:

Tistat O R LD @E SN

NUUdsest on kasutada abiprogramm arvutis. Esilehel t66 teostamise kuupaev,
sOiduki registrinumber, mark ja mudel, 1&bisdit, mehaanik ja kommentaaride alaldik
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# Adobe Flash Player 10

E'Z select your language I ﬂ ( %

& back tomain menu KOCH-ACHSMESSANLAGEN

Enter wheel base: l mm

Straight ahead position Value left

Camber measurement: [ o [ L4

Castor measurement: |' o |' -

Toe out on turn measurement: [ ° [ °

Toe measurement Turn the steering wheel straight and lock it!

Values on the targets at the rear axle:
enter actual toe value:

enter required toe value:

adjust the toe left and right to ? on the targets!

Tistan, YR LV QE SN : S E&REIN TS |3

Front axle — esisild. Sisestatavad andmed: sillavahe, plstaku kaldenurgad,
kokku — lahkujooksu vaartused. Vasakul pool sinise nupu alt avanevad
abimen(ld t66de kohta.



# Adobe Flash Player 10
;IZ select your language

& back to main menu KOCH-ACHSMESSANLAGEN

Wheel base:

Value left

Camber measurement:

Rear axle measurement

Values on the targets at the front axle:

. Rear axle not adjustable

Toe measurement
enter actual toe value:

enter required toe value:

adjust the toe left and right to ‘? on the targets!

CO@ECHA

Tagasilla andmed.
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. Tehnilised andmed

Lubatud eksimisvéimalus laserkiirtel +25'
inklinomeetril +25"
P&ordtaldriku maksimaalne kandevoime 750 kg / 1 taldrik
Laser: pinge 5-7V
voimsus 0,95 mW
laserkiire kaugusulatus 20m
laserklass 2
patareid 2 x 1,5 V (AA) Migron
Alkaline
téokorras, uute patareide t6diga ca 200 h

LASERSTRAHLUNG
NICHT IN DEN STRAHL BLCKEN
Maximum Leistung  0.95mW
Wallnlings E50nm

Inklinomeeter

patareid 3 x 1,5 V (AA) Migron
Alkaline
téOkorras, uute patareide t66iga ca 200 —-300 h

Mis tagab seadme pika eluea ?

VANA UUDIS -
HEAPEREMEHELIK SUHTUMINE

Puhasta ja kontrolli seadme korrasolekut regulaarselt

Kontroll,- ja reguleertodde Ioppedes aseta seade oma kohale tagasi — ara
loobi neid suvaliselt kuhugile virna liksteise peale

Kasuta kaasaolevaid seinakinnitusi

Peale kasutamist liilita laserkiired ja inklinomeeter ALATI vélja

Kolmekesi OU
Tartu
565 8071
733 9630
/, www.estpresto.ee
urmaserit@estpresto.ee E

UTO
OBER



